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Voraussetzung  Abstand  

Punkte P(p1|p2|p3), Q(q1|q2|q3) PQ  = d(P,Q) = 2
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Abstand zwischen zwei Punkten 
 
 
Voraussetzung  Abstand  

 Lotfußpunktverfahren, Hilfsebenenverfahren -> 
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Geraden g: 
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g || h 

d(g,h) = d(P,g) = d(P,F) 
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= bOP  und Fєg als Lotfußpunkt 

Abstand zwischen Punkt und Gerade, zwischen paralle len Geraden 
 
 
Voraussetzung  Abstand  

 Hesse‘sche Normalform -> 

Ebene E: dxnxnxn =++ 332211  (KF), 

Punkt P(p1|p2|p3) d(P,E) = 
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Ebene E: dxnxnxn =++ 332211  (KF), 

Gerade g: 
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+= utax , g || E 

d(g,E) = d(P,E)  
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Ebenen E: dxnxnxn =++ 332211  (KF), 

F: exmxmxm =++ 332211  (KF), E || F d(F,E) = d(P,E) bzw. d(F,E) = 
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Geraden g: 
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g, h windschief d(h,g) = d(h,EH) = d(P,EH) bzw. d(g,h) = 
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mit Hilfsebene EH: 0)( 21 =




 −×
>−>−>−>−

axuu , g auf EH, Pєh  

Abstand zwischen Punkt und Ebene, zwischen Gerade u nd Ebene, zwischen parallelen Ebenen, 
zwischen windschiefen Geraden 

 
KF = Koordinatenform, NF = Normalform; PF = Parameterform 
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