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Mathematikaufgaben
> Vektorrechnung
> Geraden

Aufgabe: Die Punkte P(-2|-1), Q(1|4), R(3|2) bilden im x1-x2-Koordinatensystem ein Dreieck. Bestimme

durch die Punkte P, Q, R die Gleichungen der Geraden g, h, k, die im Koordinatensystem das Dreieck

PQR begrenzen.

Lösung: I. Eine Gerade g: �→ = �→ + t· �→ in Parameterform ist eine Linearkombination von Stützvektor �→,

reellem Parameter t und Richtungsvektor �→. Zu zwei Punkten P(p1|p2), Q(q1|q2) ist der Ortsvektor:
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der Stützvektor der zu ermittelnden Geraden g sowie unter Verwendung des zweiten Ortsvektors
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der Richtungsvektor der Geraden der Differenzvektor:
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Die Geradengleichung in Parameterform durch die zwei Punkte P(p1|p2), Q(q1|q2) lautet damit:
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II. Wir ermitteln zu den Punkten P(-2|-1), Q(1|4) den Stützvektor:
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sowie den Differenzvektor:
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Die Geradengleichung g bestimmt sich mit dem reellen Geradenparameter r als:
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III. In gleicher Weise ermitteln wir zu den Punkten P(-2|-1), R(3|2) den Stützvektor:
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sowie den Differenzvektor:
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Die Geradengleichung h bestimmt sich mit dem reellen Geradenparameter s als:
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IV. Ebenso ermitteln wir zu den Punkten Q(1|4), R(3|2) den Stützvektor:
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sowie den Differenzvektor:
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Die Geradengleichung k bestimmt sich mit dem reellen Geradenparameter t als:
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